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Linde robotika

Teraz prisiel cas na buducnost’

Ing. Miroslav Babka, Linde Material Handling SK  Modra, Zochova chata, 2.

6. 2017
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Linde robotika =L inde robotics

Clovek a robot

“Masovy nastup robotizacie v logistike uz dnes nie je otazkou.

J "N

SkutoCnou otazkou je Cas, za aky sa na fiu lepsie pripravit.
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. Nahrada monotonnej prace pre Cloveka + menej administrativy, menej prestojov
. Rychle a flexibilné zmeny pracovnych tras a prikazov

. Zadavanie pracovnych prikazov cez r6zne typy WMS systémov

. Ziadne problémy s pracovnou silou — personalistika, fluktuacia, preSkolovanie...
. Kvalitné a celosvetové pokrytie Linde servisom

. Prepojenost’ s roznymi digitalnymi systémami — nastup Priemyslu 4.0

. BezpecCnost pracoviska — eliminacia fudského faktora, chyby z unavy, atd.

. DIhodobé znizovanie nakladov a rychla navratnost investicie
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Video ukazky




Linde robotika [=inde robotics

Linde MH + Balyo

Spolo¢nost Linde MH je
spolumajiteflom a partnerom
francuzskej spoloCnosti Balyo, ktora
od roku 2005 vyvija robotizovanu
techniku pre priemyselné vyuzitie.

Spolocnost Balyo je celosvetovo
pOsobiaca spolocnost, ktora neustale
vyvija noveé sp6soby logistickej ——— .

automatizacie a zdokonaluje ju. S - P e

Hlavné Crty Linde + Balyo rieSeni:

- jednoduché a rychle individualne nastavenia a prisposobenia pre zakaznika
- bezpecné pracovné prostredie (neustale skenovanie prostredia)

- nie je potrebna dodatocCna infrastruktura (ziadne vodiace mechanizmy)
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Pristup Linde MH ku robotizacii

Standardny Linde vozik BALYO MoveBox Standardny robot
*  Odolnost * Bez infrastruktury * Dudlny mod: automaticky a manual
*  Dostupnost * Rychly na inStalaciu a nastavenie + Jednoduchy & lokalny servis
*  Celosvetova siet * Jednotny design * Celosvetova siet
e Dlhodobo dostupné nahr. diely * Adaptabilny ku zmenam

* Jednoduchy na udrzbu

13
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Trasovanie, tvorba pracovného prostredia

1. Mapovanie 2. 2D Strukturalna mapa 3. Tvorba tras

SO W S SO WA WSS S J

_,) VlyuZivanie existujucej infrastruktary (stipy, steny, regéle)

_.) Lahka & rychla modifikacia trasy
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Linde robotika
modely Linde MH s automatizaciou

= Linde robotics

Model Zdvih

L-MATIC 1924 (mm)

15

Cestovna

Batéria (5h) rychlost

24/ 375 (V)I(Ah) 6 km/h



Linde robotika
modely Linde MH s automatizaciou

L — Matic AC

[Ty

Model Zdvih Batéria (5h)

24 | 345/ 375

L-MATIC AC 1924 (mm) (V)/(Ah)
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= Linde robotics

Cestovna
rychlost

6 km/h



Linde robotika
modely Linde MH s automatizaciou

Model Zdvih

T-MATIC 120 (mm)
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Batéria (5h)

24 345/ 375
(V)/(Ah)

= Linde robotics

Cestovna
rychlost

6 km/h



Linde robotika
modely Linde MH s automatizaciou

P —

Ma
Model Batéria (5h)
P-MATIC 24 | 460/500

(V)/(Ah)
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Cestovna
rychlost

8 km/h

= Linde robotics



Linde robotika
modely Linde MH s automatizaciou

Model Zdvih Batéria (5h)

= Linde robotics

Cestovna
rychlost

R-MATIC 11455 mm 80 / 775 (V)/(Ah) 9 km/h
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Linde robotika

= Linde robotics

modely Linde MH s automatizaciou

Model

K-MATIC

20

K —
Ma

Zdvih

7200 mm

Cestovna
rychlost

Batéria (5h)

80/ 775 (V)/(Ah) 10 km/h
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Volite'né moznosti

Priklady dodatoCnej vybavy automatizovanych vozikov

Linde Blue spot — vizualne upozornenie na pritomnost vozika pre okolie

6" 71860
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Citacka &iarovych kodov

01362
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Systém dopytu a objednania

1. Zaujem zakaznika \A
2. Vyplnenie dotaznika (charakter prevadzky, vzdialenosti, typ podlahy...)

Na zaklade ziskanych informacii spracovanie prvej,, budgetovej“ ponuky

Dopyt na Linde MH

3. Navsteva Linde expertov na zameranie a spracovanie miesta a detailné
naplanovanie prevadzky robota

. Finalna cena c—) Objednanie

ktualna doba dodania cca 6 mesiacov)

4. Pred uvedenim robotizovaného vozika do prevadzky je nutné spracovanie finalnej
mapy a trasy vozika, nastavenie potrebnych parametrov a odskusanie
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Linde Material Handling

Zintle

Diskusia




Linde Material Handling

Zintle

Dakujem za pozornost




